Carnet d’installation et
d’entretien
Version USB
DETECT LINE NG

Attention : document a remplir lors de chaque installation.
Si le systeme est installé par vos soins, merci de nous
retourner impérativement la double page du milieu (P9-
10-11-12). Dans le cas contraire la garantie ne pourra étre
prise en compte.

Afin de garantir le bon fonctionnement du systeme, une maintenance
préventive doit étre réalisée tous les 24 mois.

Merci de prendre contact avec la société MADE pour la mise en place d’un
contrat de maintenance.
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www.made —sa.com

MADE S.A.
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Informations générales
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Type d’installation
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IMMATFICUIATION AU VENICUIE & ettt ettt sttt st ettt ete et beeset st st bes sataesretesssesesssesasstesasses sessessssnnessnsnesane
CaracCteristiqUEs AU VENICUIE : ......ouiieieeiee ittt ettt e e e e e e e es bt b es et et et ere et eeeneeneanesneeneenes
\YEWES
NUMETO de SEriE U BOIIEI UC :© ..ooeeeeii ittt e et e et ettt br e e es s e seeseeba b essesseseeeseessssssessssessseeseesssnnnsnnanns
UG ettt st e r e n e Version [OZICIEI i
Capteur L. e CapteUr 2. e e e e
BORtier VISUGIISATION CADINE & .....oooneiee ettt ettt et tes ettt tes st ate e estaes sebeaessebabetes ssstesensseaes sesabeses sesnbesenssseesonsseen

Positionnement du capteur en champ libre [ ] OuUI [[] NON***

Si non, précisez pourquoi le capteur n’est pas en champ libre et la cause :

. DETECT
- LINE NG

*** . MADE ne peut garantir le fonctionnement optimal du systeme.

Pour un fonctionnement optimal, les capteurs doivent étre en champ libre.
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Présentation

DNG : Détecteur Volumétrique de lignes Haute Tension : HTA (< 50 kV) et HTB (> 50 kV). DNG
prévient |'utilisateur par une alarme sonore lorsque I'engin élévateur pénetre dans une zone a

risques.

L’unité centrale

Unité de gestion et de controle du capteur, génération des alarmes sonores et visuelles, gestion du blocage du
mouvement des engins (en option) EN FONCTIONNEMENT. I

o

Systeme en état de marche

Présence de champs électrique

Panne

- Voyant « Alarme sonore » éteint

o =)

- Voyant « Coupure mouvement »

o
éteint. g

- Voyant « Alarme visuelle » éteint

vy

© A
- voyant « En service » allumé fixe.

I ~

- Voyant « Alarme sonore » clignotant*

o )

- Voyant « Coupure mouvement »

N
o %
allumé fixe*. .

- Voyant « Alarme visuelle » allumé fixe
yla
© A
- Voyant « En service » allumé fixe.

- Buzzer actif.

- Voyant « En service »:
.Eteint: non alimenté.

.Clignotement lent :
en veille

.Clignotement rapide :
défaut équipement

*jusqu’a appuie sur bouton «Report d’alarme» situé sur le boitier de visualisation cabine.

Boitiers de visualisation

mouvement (en option).

Le boitier de visualisation signale le danger et permet d’acquitter I'alarme sonore et la coupure de

Systéeme en état de marche

Présence de champs électrique

Panne

- Voyant « Danger » éteint. .
- Voyant « Vigilance » éteint.

- voyant « En service » allumé fixe.

- Voyant « En service » clignote
lentement : systéme en attente
d’activation d’alarme

- Voyant « Danger » clignotant*.

o =)

- Voyant « Vigilance » allume.

- Voyant « En service » allumé fixe.

- Buzzer actif*.

- Voyant « En service »:
.Eteint: non alimenté.

.Clignotement lent :
en veille

.Clignotement rapide :
défaut équipement

*jusqu’a appuie sur bouton «Report d’alarme» du boitier de visualisation.

Le capteur

Le capteur mesure le champ électrique rayonné par les lignes Haute Tension et communique par liaison filaire

avec I'UC.
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Branchements

A

Capteurs :

Placé sur le toitdu
véhicule (positionné
en champ libre )

Unité centrale :

Boitier de VISUALISATION CABINE
Placé sur le tableau de bord

Placé dans la cabine

Activation Alarme
Alimentation aprés contact ou mise Fusible
en service de I'engin I

Raccordement complet du systéme :

Boitier de visualisation cabine présent : [] oul [ ] NON

Gyrophares extérieurs : [] oul [ ] NON

v" Alimentation de 'unité centrale :

Energie : 12v [ ] 2av [ ]
Yo [To TR =T =Y o Vo Io 11 AU RO SRR
v Alimentation + prise de force [ ] our [] NON
v Activation des alarmes a la mise sous tension [ ] oul [ ] NON
Autres (Préciser) []
Yo [To T T=T =T a Vo Io 1 Ao OO OO O ST RSTRURPOPRPRPRPR
ObSErvations : ....cccoce et e e

Si prise de photos, merci de nous les transmettre.
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Liste des connecteurs fournis

4 . N
H Fusible )l 24V batterie aprés J
> i « contact»
1 Connecteur M 12 Fer-'neIIe 5Pts pour o —
alimentation { 24V ou masse aprés

« Prise de force»

Alimentation -activation alarme

1 Connecteur M12 male 8Pts pour
boitier de visualisation cabine

2 Connecteurs M8 male 3Pts pour  sigu
capteur

Signal

Gnd Brain

—

1 Connecteur M12 male 4Pts pour
gyrophares extérieurs

Raccordement Alimentation, activation de I’alarme :

Numéro Fonctionnement Cable connecteur Cable 5x1mm? Cable 5x0.5mm?
de fiche surmoulé Sick Noir gris
1 Alimentation OV Marron — — Marron ===  Marron E—
2 NC Blanc — Vert mmms NoIr —
3 Alimentation 12/24V  Bleu — Bleu mmms  Bleu —
4 Activation Alarme  Noir — Noir s Gris
5 NC Gris Jaune Noir —

Brochage connecteur seul

Coté Cablage Coté Broche

ORO,
@@@
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Raccordement des capteurs (a effectuer sur le cable C1, C2...) :

a g .3 bleu
1= blanc

tresse

Attention : le cable de masse doit étre le plus petit possible.
Utiliser la clé Allen fourni pour le cablage de la prise
Numéro de fiche Fonctionnement

1 Sortie de 1’uc, Alimentation 5v (blanc)
3 entrée de I’uc, mesure du capteur (bleu)
4 Sortie de I’uc, masse (tresse)

Le capteur 1 doit étre connecté sur C1. Le capteur 2 doit étre connecté sur C2....

Cablage du boitier de visualisation cabine :

Connecteur coté cablage
(1 (2
Ml Q00
Oo90,

Marron

jo—tmarron2dy o
rose

3 blanc danger
jaune vizilange

5., vert

; En’s

bleu

Connecteur

buzzer
Ol BEP2

Coté Ciblage

[T R = S

Cablage des gyrophares :

D (e

Fonctionnement

nu

nu

A W e

Numéro de fiche

1 Sortie de I’'UC, Sortie tirage a la masse pour gyrophares.
2 Sortie de I’'UC, Alimentation 12-24V

3 Sortie de I’UC, Sortie tirage a la masse

4 Sortie de I’'UC, Alimentation 12-24V
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Emplacement des différents modules :

= =
Capteur +feu flash sur
support

Activation des alarmes :
Pour valider le mode surveillance d’alarme :
v’ Soit il est actif au démarrage.

= \ersion sans activation de Prise de force

ON  Sonnerie ON Sonnerie
active par "active par

Tl s Cas de
1 2 3 bpext_sens=0 1 2 3 bpext_sens=1

OFF OFF
ou

% Pc_SNGU_Config_V100: - Mode Lecture

SNG Journal debord Langage A propos

Informations I Consignes / MODE Options l Capteurs Filaire I Temporisations I Sonneries I 4 \ »
] |

I Options | Valeur

[ fs oo oG

Une autre maniere est d’inverser le sens de bpext_sens a I'aide du logiciel

« SNGU_Config_Vxxx »).
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v’ Soit il faut que I'entrée commande soit activée a un potentiel masse (GND) ou V+ (12-

24V). Pour cela, il faut configurer I'option BPEXT_SENS dans I'unité centrale (a I'aide du
logiciel « SNGU_Config_Vxxx »).

» Version Prise de force tirage a la masse
ON Sonnerie

active sur 2 actions pour la configuration sont a effectuer :
E' E' EI apparition e Positionner les switches sur la carte UC
d’un GND sur e Configurer I’option avec le logiciel

OFF bpext_sens=1

% Pc_SNGU_Config_V100: - Mode Lecture

SNG Journal de bord Langage Apgpos

Informations | Consignes / MODE Options I Capteurs Filaire ] Temporisations | Sonneries | 4 ‘ »
| Options | Valeur l:l

» Version Prise de force apparition du 12-24V
ON Sonnerie

" active sur 2 actions pour la configuration sont a effectuer :
H H H apparition du e Positionner les switches sur la carte UC
V+ sur CMD e Configurer I’option avec le logiciel
123 bpext_sens=0

OFF

% Pc_SNGU_Config_V100: - Mode Lecture

SNG Journal de bord Langage A propos
Informations I Consignes /MODE ~ Options I Capteurs Filaire ] Temporisations I Sonneries I

I
| Options | Valeur ILI

Les Pages (9-10-11-12) sont a renvoyer a la sociéeté MADE
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Carnet d’installation et d’entretien du
DETECT LINE NG Pompier

Attention : Page (9-10-11-12) a remplir lors de chaque
installation, et a nous renvoyer

Renvoyer la double page dument remplie a I'adresse suivante :

MADE S.A.

167, Impasse de la garrigue
F 83210 LA FARLEDE

Tél. : +33 (0) 494 083 198

Ou par messagerie a :

interventions@made-sa.com

Dans le cas contraire la garantie ne pourra étre prise en
compte.
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Remplir idem page 2

Informations générales

[\ Lo Y0 a 1o LR = TR0 Yol T= =TT
DAt @ TNSTAIIATION & oottt et ettt e e et te e e e et et s seseaeteesaste e e saeate s e eseaessenteseesaeseeseneseaessananeaessanntesessnenneenns

IO G TNl AT OUI & oottt et e ee et eeeeeeeeteeeaeateeesastaessasaesa ssaesaesnsseeaen st aes sanmeesensssteaeaneste seesanseeeenaneaessann

Type d’installation

SUPPOIT AINSEAIATION = oot e ettt ee et st e se e ee et eseeaesaeebesa saesae st seesaeseenee e sensensen
IMMATFICUIGTION AU VERNICUIR & ettt et e e e et e e e et e e eeeaeeeese et te sasntesenene s aesaeessaesaenassaessennseaensesansssaneann
CaracteristiqUES AU VENICUIR : ....cuuiieee ettt et ettt e et s be ete s e et be s e e sbe ebeetsansaesaesbensseseessesasers et aenbenseensentas
\YEWES
[N IO T g Y=Y o X Lol <Y A =N LU < Yo 1 o =Y O L R
UG & et er e e Version [OZICIEI i
Capteur Lo e s e CaPLEUE 2:....... ottt e e et an
BORtier VISUGIISAtION CADINE & .....oooneeii ittt ettt ettt ettt s ettt tes st ate e sstaes seebeaessebabetes ssstesessbeaes sesabeses sesnbesenssneessnsseen

Positionnement du capteur en champ libre [ ] OuUI [[] NON***

Si non, précisez pourquoi le capteur n’est pas en champ libre et la cause :

. DETECT
- LINE NG

*** . MADE ne peut garantir le fonctionnement optimal du systeme.

Pour un fonctionnement optimal, les capteurs doivent étre en champ libre.
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Remplir idem page 4

Suivant option(s), précisez :

Boitier de visualisation cabine présent : |:| oul |:| NON

Gyrophares extérieurs : : [] oul [ ] NON

v Alimentation de l'unité centrale :

Energie : 12v [ ] 2av [ ]

T Yo [To [T =T Vo Io 11 AU R
v Alimentation aprés contact oul [ ] NON [ ]
v’ Activation des alarmes sur enclenchement prise de force oul [ ] NON [ ]

Autres (Préciser) |:|

T Yo [To [UT=T gl =T a Vo 1o 11 AT R RO

(0] o 1T V7 1 o] o FJ TSR
Si prise de photos, merci de nous les transmettre.
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Remplir idem page 13

v" Test du capteur

Testeur TC HT

e _ Utiliser le Testeur TC HT.
A défaut, approcher un cable 230V sur le capteur.

L O

v" Test du boitier cabine

v’ Contrdle général des fonctions: (apportez une source de tension alternative au capteur)

Alarmes sonores oul [ ] NON[ ]
Alarmes visuelles oul [ ] NON[ ]
En service Ooul |:| NON |:|

MADE-SA :
Montage effectué par

Signature :

CLIENT :
Fourniture de la fiche Formation de base Formation type
simplifiée et du guide  avec explication du CRAM***
d’utilisation systeme

Nom :

Signature :

*** Se reporter a la feuille d’émargement

Observations :
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v" Test du capteur

Testeur TCHT

e _ Utiliser le Testeur TC HT.

A défaut, approcher un cable 230V sur le capteur. D
v' Test du boitier cabine []
v’ Contrdle général des fonctions: (apportez une source de tension alternative au capteur
Alarmes sonores oul [ ] NON[ ]
Alarmes visuelles oul [ ] NON[ ]
En service Ooul |:| NON |:|

MADE-SA :
Montage effectué par

Signature :

CLIENT :
Fourniture de la fiche Formation de base Formation type
simplifiée et du guide  avec explication du CRAM***
d’utilisation systeme

Nom :

Signature :

*** Se reporter a la feuille d’émargement

Observations :
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Visites techniques

Date Défauts constatés
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Travaux effectués Nom/Signature/Cachet
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Visites techniques

Date Défauts constatés
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Travaux effectués Nom/Signature/Cachet
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Rappel sur les lignes Haute Tension

Rappel sur les lighes
electriques

DISPOSITIF D’AIDE A LA CONDUITE

Détection de lignes aériennes sous tension alternative
a partir de 20000 volts~.

FI_CE_DNGP_USB_V3_02FR.docx 18/20



Rappel sur les lignes Haute Tension

L ’électrocution peut survenir méme sans toucher la ligne !

el

Comment reconnaitre les lignes électriques aériennes ?

63 000 volts 400 000 volts

2 \”NV
o

DISTRIBUTEUR / ERDF < 50 000 volts
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Rappel sur les lignes Haute Tension

Les differentes lignes

Ligne BT

1000 a 50000 V

<1000V

Distances de sécurité

Jusqu’a 50000 volts : 3 m 50000 volts et plus : 5 m

Articles 172 et 173 du décret du 8 janvier 1965 et modifiés par décret du 6 mai 1995
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